Hamowniane stanowisko pomiarowe
bezzatogowych statkow powietrznych
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Pomyst na projekt

Chec¢ porownania
0Siggow oraz
energochtonnosci

roznych modeli BSP
| konfiguracji uktadow
napedowych

Brak gotowych stanowisk
pomiarowych
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Zatozenia
konstrukcyjne

Indywidualny pomiar pracy kazdego
silnika

RPM

Natezenie pradu

Napiecie

Sita ciggu

Pomiar temperatur

Akumulator
ESC

Srodki ochrony operatora

Zapewnienie swobody ruchow BSP
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Kompatybilne
modele

Uktad Quadcoptera

w konfiguracjach + oraz X
610

Smigta montowane nad silnikami

150 — 350 mm rozstawienia silnikéw —

Do 500 mm przekatnej razem
z wirnikami /
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Czesci

GZYNY | WOZKI LINIOWE

PODPORY NAROZNE )7

| materiaty
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PODSTAWA
ALUMINIOWA
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Montaz BSP

BSP potgczony jest zhamownig w czterech
punktach pod silnikami oraz poprzez centralng
podpore.

PRZEGUB KULOWY

LASEROWY CZUIJNIK

REZYSTANCYJNY CZUJNIK ODLEGLOSCI
NACISKU

CYLINDER CENTRUJACY
Z TLOKIEM

PODPORY NAROZNE

PODSTAWA
ALUMINIOWA



Dziatanie

Hamowania pozwala na wykonywanie pomiarow statycznych oraz umozliwia
poruszanie sie BSP w ograniczonym zakresie.

Przechylenie Pochylenie Odchylenie




Sterowanie i monitorowanie

bt oal

ODBICIOWE CZUJNIKI
OPTYCZNE

PANEL 1/O Z WEACZNIKIEM
ZASILANIA

GONTROLER OBROTOW)
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WYSWIETLACZ

POWERBANK

RASPBERRY Pl 4B

—

Podczas badania odbywa sie ciggta komunikacja pomiedzy mikrokontrolerem
Arduino zbierajacym dane z czujnikow a Raspberry Pi, ktére odpowiada za
przetwarzanie tych danych i zaprezentowanie ich uzytkownikowi wraz z zapisem do
pliku.
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Dziekuje za uwage.

Wszystkie uzyte grafiki sg opracowaniem wtasnym autora prezentacji. 10/10
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